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Přednáška č. 2

Statické a dynamické vlastnosti členů měřicích a řídicích obvodů 
(statická charakteristika, citlivost, přesnost, spolehlivost, 

přechodová a frekvenční charakteristika, dynamická chyba, 
identifikace dynamických vlastností, důvody identifikace, …) (ot. 

č. 2, 3).
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• Využití znalostí o statických a dynamických vlastnostech prvků.
• Typy nejistoty měření.
• Minimalizace chyb měření.
• Co to je třída přesnosti přístroje?
• Co to je a jak změřit statickou charakteristiku?
• Co to je a jak změřit přechodovou charakteristiku?
• Co to je a jak změřit frekvenční charakteristiku?
• ... .
• (Ot. č. 2, 3).

Co se dovíte?
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Příčiny vzniku chyb měření
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Příčiny vzniku chyb měření

Simulovaný signál 

Generovaný signál

Měřený signál 
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Nejistoty měření

Nejistota typu A 

Nejistota typu B
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Nejistoty měření

Výsledná nejistota se skládá z několika dílčích nejistot. Z 
nejobecnějšího hlediska se rozdělují do dvou složek.

Typ A 

Typ B
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Chyby měření

Hrubé

Systematické

Statistické

metody zpracování výsledků měření:
statistické (typu A)
ostatní (typu B)
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Formální zápis výsledku měření
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Desetinné předpony
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Zásady pro formu zápisu výsledků měření

a)

b)
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Třída přesnosti
Třída přesnosti je údajem výrobce …

Třída přesnosti zahrnuje …

Třída přesnosti …
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Třída přesnosti
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Metody zmenšování chyb

• kompenzačního snímače

• …

• …

• …
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Metoda kompenzačního snímače
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Statické vlastnosti snímače

Rozsah stupnice (zobrazovače)

…

Fakulta strojní VŠB – TUO

Katedra automatizační techniky a řízení
Statické vlastnosti členů měřicích a řídicích obvodů 

17

Termistory

Žárovka

Vrtulkový průtokoměr

Termoanemometr

LM335,Pt100,KTY81-110

Ventilátory

Snímač jasu
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Příklad soustavy
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Statická charakteristika
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Statické vlastnosti 
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• rozsah stupnice
• …
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Dynamické vlastnosti
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Měřici přístroje (snímače) …
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Přechodová charakteristika
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Frekvenční charakteristika
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Frekvenční charakteristika
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Bod frekvenční charakteristiky
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Bod frekvenční charakteristiky
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Statická charakteristika (vliv pracovního bodu)
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Co bylo obsahem přednášky
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• Využití znalostí o statických a dynamických vlastnostech prvků.
• Typy nejistoty měření.
• Minimalizace chyb měření.
• Co to je třída přesnosti přístroje?
• Co to je a jak změřit statickou charakteristiku?
• Co to je a jak změřit přechodovou charakteristiku?
• Co to je a jak změřit frekvenční charakteristiku?
• ... .
• (Ot. č. 2, 3).


